S25-SE-U7 - Frequenzumrichter: Parameter fur Anlauf,
Bremsen und Minimalfrequenz einstellen (2025)
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Aufgabenstellung
Ein Geblasemotor soll mithilfe eines Frequenzumrichters so eingerichtet werden, dass er langsam
anlauft, bis auf 60 % der Bemessungsfrequenz hochlauft und beim Ausschalten langsam auslauft.
Gebe Sie entsprechend dem abgebildeten Diagramm und der Parameterubersicht an, welche
Parameter mit welchem Wert versehen werden missen. (10 Pkt.)
Frequenzumrichter
i Para- Funktion Parameter- Werks-
g meter-Nr. wert einstellung
60 .
PO0O Betriebswert-Anzeigen
40 4 PO01-  Anzeige-Auswahl 04 0
P002 . Hochlaufzelt 0-400.0s 100s
20 P0O3 - Riicklaufzeit 0-»400.0 s 100s
1 | l | | P004 . Verrundung 0> 40.0s 00s
0 J J 1 ! L ¢t P0OS - Frequenz-Sollwert (digital) 0-»400.0 Hz 0.0 Hz
5 10 15 20 s 30 P006 Sollwert-Auswah! 052 0
P0O09 . Schlissel-Parameter 0-3 0
PO11 nichtflichtige
Sollwertspeicherung 01 0
PO12 - minimale Motorfrequenz 0-400.0 Hz 0.0 Hz
PO13. maximale Motorfrequenz 0—-400.0 Hz 50.0 Hz
PO14 . Ausblend-Frequenz 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz
PO15 . automatischer Wiederanlauf 01 0
Po21. Minimalfrequenz analog 0-400.0 Hz 0.0Hz
P022 . Maximalfrequenz analog 0-400.0 Hz 50.0 Hz
P023 . Auswahl Analog-Sollwert 01 0
P024 . Analog-Sollwert addierten 01 0
PO31 - Tippsollwert rechts 0.0-400.0 Hz 5.0 Hz
P0O32. Tippsollwert links 0.0-400.0 Hz 5.0 Hz
P033 . Hochlaufzeit Tippsollwert 0.0-4000s 100s
P034 . Riicklaufzeit Tippsollwert 0.0-4000s 100s
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